DiSEqC POZICIONÉR STRONG SRT V50,MOTECK VBOXII
· Kompatibilný s prijímačmi vzbavenými DiSEqC 1.0/1.2

· Spolupracuje s každým prijímačom pomocou doplnkového diaľkového ovládania (doplnkové za príplatok)

· Kompatibilný s ktorýmkoľvek aktuátorom alebo H-H motorom

· Pamäť na 60 pozícií

· Jednoduchá obsluha a ľahká inštalácia

· Funkcia jemného doladenia pre lepší príjem signálu

· Protišumový filter – ochrana pred chýbou čítania pulzov

· Ochrana proti preťaženiu a skratu

· Ochrana pomocou softwérových limitov

· Funkcia automatického vypínania

· Funkcia re-synchronizácie
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Bezpečnostné upozornenia

1. Neklaďte na prístroj žiadne predmety brániace cirkulácii vzduchu (noviny, obrúsky atď)

2. Neklaďte na prístroj žiadne zdroje otvoreného ohňa ako sviečky a pod.

3. Vyvarujte sa možnosti postriekania alebo poliatia prístroja vodou alebo inými tekutinami, neklaďte na prístroj vázy alebo kvetináče

Voliteľné diaľkové ovládanie

Potrebujete diaľkové ovládnie? Vaše rozhodnutie závisí od typu Vášho satelitného prijímača a od množstva pozícií, ktoré budete využívať. Nasledujúca tabulka Vám napomôže vo Vašom rozhodovaní.

Typ prijímača
      
Diaľkové ovládanie

Pozície

Poznámka

DiSEqC 1.2
       
Nie


 
60

Plne ovládané prijímačom                                         

Áno/voliteľné
 

60

Ovládané prijímačom alebo DO                                                                                    

DiSEqC 1.0
        
Nie

   

4

Plne ovládané prijímačom

         
Áno/voliteľné
   

60

Ovládané prijímačom alebo DO

Bez DiSEqC

Áno/Nutnosť


60

Len DO ako samostatný pozicionér

Diaľkové ovládanie

Voliteľné pre prijímač

bez DiSEqC


Vypnuté/Zapnuté
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Sat. 

            







Pozícií


Zruš predchádzajúci




Enter


príkaz

Ulož pozíciu




             Listuj

           Satelitné
            pozície

Nastavenie softwérových l

imitov
                              





                                                                       Manuálne 

       otáčanie    

SHIFT: nastav všetky                                                               paraboly

            pozície v pamäti

Základné ovládanie

Predný panel:                                            Tlačítka ručného ovládania

            3 miestny LED displej

Indikátor tisícov

Zadný panel:

Pripojenie prijímača a konvertora
 Pripojenie čítača pulzov
Pripojenie motora

(koaxiálny kábel)


 (pulzy a zemnenie)
             (Výstup 36V =)

Tlačítka ručného ovládania:



Východ
    Západ

Napájanie/








Uloženie do 

pamäti

3miestny LED displej:

1. Celkový počet pulzov je 2 000

2. Pre pulzy od 0 do 999 nebude svietiť indikátor tisícov v pravom dolnom rohu displeja

3. Pre pulzy od 1 000 do 1 999 bude indikátor svietiť

888 pulzov





1 888 pulzov










Indikátor svieti ak počet




pulzov presiahne 1000

Pripojenie káblov

1. Pripojte motor k terminálom označeným M1 a M2 a čítač pulzov pripojte káblom ku konektoru označenému SENSOR

POZOR: prehodenie káblov medzi motorom a senzoronm hrozí zničením čítača pulzov

2. Pripojte koaxiálny kábel (doporučený je RG-6/U) zo zadnej strany prijímača do konektora označeného RECEIVER. Prepojte konektor označený TO LNB s konvertorom

3. Pripojte pozicionée k elektrorozvodnej sieti pomocou sieťovej šnúry, na displeji prebliknú 3 bodky. Pozicionér sa teraz nachádza v pohotovostnom režime. Pozicionér sa automaticky vypne a zapne keď sa vypne alebo zapne napájanie konvertora 

Prijímač bez DiSEqC – diaľkové ovládanie je potrebné

Nastavenie softvérových limitov High/Low:

Nastavenie týchto limitov sa z dôvodov bezpečnosti doporučuje aj v prípade, že máte nastavené mechanické limity na Vašom polárnom  závese alebo H-H motore. V každom prípade pozicionér môže byť používaný aj bez nastavenia softwérových limitov.

1. Natočte parabolu pomocou tlačítiek East/West do zamýšlaných maximálnych polôh vychýlenia

2. Stlačte tlačítko LIMIT na DO (doplnková výbava) Na displeji sa zobrazí L.L. alebo H.L.

3. Stlačte East alebo West tlačítko (podľa momentálnej polohy paraboly a držte ho stlačená 3 sekundy. Na displeji sa zobrazí L.L. alebo H.L. Stlačte tlačítko ENTER a držte stlačené 3 sekundy

Zrušenie softwérových limitov:
Stlačte tlačítko LIMIT na DO dvakrát, na displeji sa zobrazí “L__“ a potom začne blikať “LoF“, slačte tlačítko ENTER a držte stlačené 4 sekundy čím sa limity vynulujú.

Ukladanie satelitných pozícií do pamäti:
1. Manuálne pomocou tlačítiek EAST/West nastavte parabolu do želanej polohy v ktorej je signál najsilnejší

2. Stlačte tlačítko STORE na DO. Na displeji sa zobrazí “C__“ .

3. Stlačte číselné tlačítko pod ktorým budete ukladať danú polohu satelitu, na displeji sa zobrazí toto číslo od C1 doC 60.

4. Stlačte tlačítko ENTER na displeji sa zobrazí číslo vo formaáte P01-P60.

5. Zopakujte kroky popísa né v bodoch 1 až 4 čím uložíte do pamäte všetky Vami vybraté polohy paraboly

Nastavenie pozície počas používania pozcionéra

1. Výber pozície sa prevádza pomocou tlačítiek HORE/Dolu na DO

2. Alebo priamo zadaním čísla pozície daného satelitu a stlačením tlačítka ENTER na 3 sekundy – pozicionér natočí parabolu do požadovanej polohy.

Upozornenie: ak požadovaná poloha nebola uložená do pamäti pozicionéra tento príkaz bude ignorovaný.

Re-synchraonizácia satelitných pozícií:

Ak došlo nejakým spôsobom k posunu len jednej satelitnej pozície , nastavte parabolu správnym smerom a opätovne ju uložte do pamäti. Ak došlo k posunu všetkých pozícií, je možné použiť funkciu resynchronizácie, čím sa daný problém odstráni.

1. Zadajte, ktorúkoľvek y uložených pozícii v pamäti pozicionéra. Displej zobrazí zadanú pozíciu (napr.P03) na 1 sekundu a začne natáčať parabolu.

2. Po tom ako sa motor pohol pomocou tlačítiek EAST/WEST nastavte správnu polohu úparaboly zodpovedajúcu zadanej pozícii (P03)

3. Stlačte tlačítko SHIFT na DO, na displeji sa zobrazí “ShF“ a stlačte tlačítko Enter na dobu 4 sekúnd. Po správnom nastavení sa na displeji zobrazí číslo zadanej pozície (P03)

POZNÁMKA: Ak ste vynechali krok č.1 nová pozícia sa uloží pod číslo P01. Ak na tomto mieste bola uložená nejaká pozícia táto sa posunie na hodnotu 1000 pulzov.

Hardvérový reset:

Touto funkciou vymažete z pozicionéra všetky na programované pozície vrátane softwérových limitov

1. Odpojte šnúru prijímača zo zásuvky. Stlačte tlačítko POWER na pozicionéry a opätovne pripojte pozicionér do zásuvky. Držte tlačítko POWER stále stlačené (asi 3 sekundy. Na displeji sa zobrazí odpočítavanie 10,9.....1 a potom sa systém vyresetuje. Prerušenie resetovania je možné , odpojením napájania skôr ako naskočí číslo 1 na displeji

           

Alebo

2. Držte stlačené tlačítko RESET na DO pokiaľ pozicionér odpočítava od 10 do 1. Prerušenie resetovania stlačením tlačítka RESET skôt ako naskočí číslo 1 na displeji.

Po úspešnom vyresetovaní pozicionéra sa na displeji zobrazí “----“. Po 2 sekundách sa objavia 000.

Prijímač s DiSEqC 1.2

Popis niektorých príkazov môže byť mierne odlišný, buďte tak láskavý a nahliadnite do návodu na obsluhu Vášho satelitného prijímača.

Nastavenie softwérových limitov:

Po zaslaní DiSEqC príkazu zo sat. Prijímača sa na displeji sa zobrazí nasledujúca informácia:

L.L. spodný limit


H.L.horný limit





Spodný limit

Horný limit

Severná pologuľa

Východný limit

Západný limit

Južná pologuľa


Západný limit

Východný limit

Vymazanie soft. Limitov:

Po zaslaní príkazu zo satelitného prijímača sa na displeji pozicionéra zobrazí LoF                  





LoF

Ukladanie satelitných pozícií do pamäti:

1. Nastavte pozíciu paraboly manuálne pomocou tlačítiek EAST/WEST 

2. Zadajte číslo pozície a pošlite príkaz STORE zo satelitného prijímača

3. Na displeji sa naskôr zobrazí číslo pozície vo formáte C01-C60 a neskôr P01-P60

Zopakujte kroky popísané v bodoch 1-3, čím uložíte všetky Vami nastavené satelitné pozície.

Nastavenie pozície počas používania pozcionéra

Zadávaním čísla programu na satelitnom prijímači , pozicionér presunie parabolu do polohy priradenej k danému programu. Upozornenie: ak požadovaná poloha nebola uložená do pamäti pozicionéra tento príkaz bude ignorovaný.

Poznámka: Ak sú TV kanály a satelity v prijímači správne nastavené, pozicionér bude nastavovať parabolu počas prepínania jednotlivých kanálov na príslušný satelit. Po prestavení na správnu pozíciu sa na displeji pozicionéra zobrazí príslušné číslo pozície.

 Re-synchraonizácia satelitných pozícií:

1. Zadajte, ktorúkoľvek y uložených pozícii v pamäti pozicionéra. Displej zobrazí zadanú pozíciu (napr.P03) na 1 sekundu a začne natáčať parabolu
2. Po tom ako sa motor pohol pomocou tlačítiek EAST/WEST nastavte správnu polohu úparaboly zodpovedajúcu zadanej pozícii (P03)

3. Pošlite príkaz Shift (alebo recalculate) zo satelitného prijímača

4. Po správnom nastavení sa na displeji zobrazí číslo zadanej pozície (P03)

POZNÁMKA: Ak ste vynechali krok č.1 nová pozícia sa uloží pod číslo P01. Ak na tomto mieste bola uložená nejaká pozícia táto sa posunie na hodnotu 1000 pulzov.


Viď obrázok str. 7 originál návodu

Návrat na mechanickú pozíciu 0 (ovládané len zo sat. prijímača):

1. Skôr ako použijete túto funkciu , presvedčte sa že mechanické dorazy polárneho závesu alebo H-H motora sú správne a pevne nastavené aby sa predišlo škodám alebo zraneniu.
2. Pošlite príkaz RESET alebo GOTO 0 zo sat. prijímača. Pozicionér začne natáčať parabolu smerom na východ. Ak sa natáča opačným smerom je potrebné prehodiť vodiče v konektoroch M1 a M2 na zadnej strane pozicionéra. NA Displeji sa budu zostupne zobrazovať čísla až po dosiahnutí koncovej polohy sa zobrazí Er2 a potom 000, čo znamená že bola dosiahnutá mechanická pozícia 0.

Obrázok str.7

3. V prípade, že sa satelitné pozície nejakým spôsobom stratili (výmena senzoru), pomocou tejto funkcie môžete opätovne naprogramovať pozicionér.

Hardvérový reset:

Touto funkciou vymažete z pozicionéra všetky na programované pozície vrátane softwérových limitov

1. Odpojte šnúru prijímača zo zásuvky. Stlačte tlačítko POWER na pozicionéry a opätovne pripojte pozicionér do zásuvky. Držte tlačítko POWER stále stlačené (asi 3 sekundy. Na displeji sa zobrazí odpočítavanie 10,9.....1 a potom sa systém vyresetuje. Prerušenie resetovania je možné , odpojením napájania skôr ako naskočí číslo 1 na displeji
Prijímač s DiSEqC 1.0

1. Prijímač vybavený  DiSEqC 1.0 môže ovládať 4 pozície

Pozícia

1
2
3
4

Sat.

1
1
2
2

LNB

A 
B
A 
C

Táto tabuľka je len informatívna. Pre rôzne prijímače môže byť nastavenie odlišné. Napríklad niektoré prijímače nazývajú tieto pozície 1-4 LNB: DiSEqC  A, B, C, D. Nahliadnite do inštrukcie priloženej k Vášmu prijímaču.

2. Aby nedochádzalo k omylom pozicionér bude ignorovať príkazy vo formáte DiSEqC1.0 ak obdrží príkaz vo formáte DiSEqC 1.2. Opätovne môže prijať príkazy vo forme DiSEqC 1.0 po vypnutí pozicionéra zo zásuvky na 5 sekúnd.

3. Voliteľné DO nie je potrebné pri použití prijímača s DiSEqC 1.0. Avšak toto DO je doporučené z nasledujúcich dôvodov:

1) jednoduchšia obsluha 2) viac pozícií až 60.

Nasleduje popis obsluhy bez DO. V prípade, že máte doplnkové DO, buďte tak láskavý a prečítajte si kapitolu Obsluha s prijímačom bez DiSEqC.

Ukladanie pozícií do pamäti:

Obsluha pomocou troch tlačítiek ručného ovládania pozicionéra.

1. Nasmerujte parabolu na pozíciu

Na ktorej je najsilnejší signál

2. Stlačte tlačítko POWER a držte 

Zatlačené 5 sekúnd. Na displeji

Sa zobrazí C01

3. Stlačte tlačítka West/East a zadajte číslo pozície pod ktorou sa uloží do pamäti.

4. Stlačte tlačítko POWER na tri sekundy a na displeji sa zobrazí číslo pozície vo formáte P01 až P60 podľa čísla pozície , ktorú ste zadali.

Opakovaním krokov 1 až 3 môžete zadať ďaľšie pozície. Avšak prijímač s DiSEqC 1.0 môže ovládať len 4 pozície.

Vyvolanie pozície z pamäti prijímača:
Zmenou nastavenia DiSEqc 1.0 pre jednotlivé programy dosiahnete, že parabola bude otáčaná na požadovanú pozíciu.

Hardvérový reset:

Touto funkciou vymažete z pozicionéra všetky na programované pozície vrátane softwérových limitov

2. Odpojte šnúru prijímača zo zásuvky. Stlačte tlačítko POWER na pozicionéry a opätovne pripojte pozicionér do zásuvky. Držte tlačítko POWER stále stlačené (asi 3 sekundy. Na displeji sa zobrazí odpočítavanie 10,9.....1 a potom sa systém vyresetuje. Prerušenie resetovania je možné , odpojením napájania skôr ako naskočí číslo 1 na displeji
Možné závady a ich odsttránenie

Nespolupracuje s DiSEqC1.0  
1.Presvedčte sa, že ste uložili pozície 1 až 4 do pamäti

Prijímačom


2.Po prijatí príkazu vo formáte DiSEqC1.2 budú príkazy vo formáte DiSEqC 1.0

ignorované. Je výhodnejšie používať prí kazy vo formáte DiSEqC 1.2

Nenatáča na pozíciu s počtom
Celkový počet pulzov je 2000 (0-1999), čo je dostatočné pre vkaždé použitie

Pulzov menej ako 0 alebo via-


cej  ako 999


Použite funkciu Späť na pozíciu 0.

Uložené pozície sú nefunkčné
1.Skúste použiť funkciu Resynchronizácie, čím upravíte polohy jednotlivých 

pozícií

2.Ak sa táto závada opkuje je potrebné preveriť poprípade vymeniť senzor 

Na displeji sa zobrazí info
Tento symbol znamená Elektrický limit, ktorý bol nastavený.

[-or-] a parabola sa nehýbe 
Ak chcete tento limit zrušiť použite príkaz Limit OFF  zo sat. prijímača. Po vynulovaní nasatvte opätovne softwérové limity.

Info Er1 na displeji
Presvečte sa či sú káble správne pripojené a neskratujú pozicionér

(preťaženie)
Preverte či parabola nie je mechanicky blokovaná


Presvedčte sa či sa motor pohybuje ľahko a nie je blokovaný – vyššie prúdové zaťaženie.

Parabola môže byť príliš ťažká s veľkým prúdovým odberom

Info Er2 na displeji
Preverte káblové pripojenie presvedčte sa, či motor nie je blokovaný

(nečíta pulzy)
mechanickými dorazmi


Preverte sensor


Preverte motor, či nie je poškodený

Info Er3/Er4 na displeji
Resetujte pozicionér

(Vnútorná porucha)

Len LED displej svieti
Odpojte pozicionér zo zásuvky počkajte viac ako 10 sekúnd a opätovne ho 

Ale pozicionér nereaguje 
pripojte do siete.


Tento problém môže byť spôsobovaný nestabilným napájaním  elektroro –zvodnej siete. Ak dôjde k takémuto kolísaniu napätia pozicionér sa zablokuje aby nedošlo k strate uložených pozícií. V tomto prípade môže pomôcť dodatočný stabilizátor napájania.

Pozicionér sa automaticky
V prípade straty napájania na LNB sa pozicionér automaticky vypne

vypol


Nedá sa vypnúť pomocou 
V prípade, že LNB je napájané pozicionér 

DO ani tlačítkom POWER
sa nedá vypnúť

